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(§) Koppelsystem fur elektronische VerschluBeinrichtungen 

© Vorgestellt wird ein Koppelsystem fur elektronische 
VerschluBeinrichtungen. Es verfugt iiber zwei Drehele- 
mente, die uber einen elektronisch gesteuerten Antrieb 
durch Verschieben auf ihrer Achse in gegenseitige Ein- 
g riffs- oder in Freilauf-Position gebracht werden konnen. 
Das eine Drehelement verfugt uber Nocken, die auf der ei- 
nen Seite eine steile Anschlagseite und auf der anderen 
Seite eine stetig steigende Anlaufschrage tragen. Das an- 
dere Drehelement verfugt uber einen gegen Federkraft 
einschiebbaren Stift. In dieser Version erfolgt Mitnahme 
nur bei Drehen in einer Richtung. In der anderen Richtung 
lauft das System frei durch. Ordnet man zwei parallele 
Nocken seitenverkehrt zueinander an, entstehen zwei Ein- 
griffs-Positionen: eine fur Verriegel-, dieandere fur Entrie- 
gel-Richtung. Die Verriegel-Position erlaubt jederzeitiges 
Verriegeln. Zum Entriegeln wird nach Berechtigungsein- 
gabe kurzdauemd die andere Position angesteuert. 
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Beschreibung 

Die Erfindung bctriffi ein clektronisch gestcuertes Kop-. 
pel system zurn Einsatz in cleklronischen VerschluBeinrich- 
tungen, wobci nach Eingabe einer giiltigen Berechligung 3 
dieses Koppclsystcm durch ein clektrischcs Signal zcillich 
bcgrenzt wirksamgcstcucn wird, so daB dann eine manuelle 
Bclaugung cincr von auBen zuganglichen Antriebsachse 
uber das Koppclsystcm die Betaiigung einer Abtriebsachse 
und des mil ihr vcrbundenen mechanischen Sperrelcmcnls 10 
der VcrschluBeinrichtung bcwirkL. 

Im Gcbrauchsmuster DE 89 14 281 Ul wird ein Koppel- 
system beschricben, in wclchem ein drehbares Antriebsele- . 
ment clektronisch gestcucrl mil cinem drehbaren Abtriebs- 
element ver- und entkoppclt wird. Das Verkoppeln erfolgt 15 
gegen Federdruck durch einen Elektromagneten. Die An- 
kopplung bicibt crhalten, solange der Magnet bestromt 
blcibt. Wird die Bcstromung bccndcl, bewirkt die Fcdcr cine 
Entkopplung. 

Als Nachteil dieser Losung ist anzufuhren, daB nicht zwi- 20 
schen den beiden moglichcn Drehrichtungen unterschieden 
wird. Sowohl fur das Entriegeln wie auch fur das Verriegeln 
muB erst eine Berechligung eingegeben werden, um das 
Koppelsystcm zu akuvieren. Es ware fur den Benutzer viel 
komfortabler, wenn das Koppelsysleni in Verriege Inch Lung 
immer angekoppelt ware, so daB Verriegeln ohne jede Be- 
rechtigungseingabe immer- moglich ware. Ein weilercr 
Nachteil bestehl darin, daB die Bestromung so lange auf- 
rechterhalten bleibcn muB, bis der Bedienvorgang abge- 
schlossen ist. Da durchschnittlich eine Dauer von mehreren 
Sekunden unlerstellt werden muB, bewirkt diese Losung ei- 
nen erheblichen Strom verb rauch, was einen an sich wun- 
schenswerien Batleriebetrieb als nicht sinnvoll erscheinen 
IsiBt. 

In der europaischen Patentschrift EP 0434 635 Al wird 
eine Einrichlung vorgestellt, bei der ein Elektromolor iiber 
Zahnrader Riegel aus- oder einfahrt. In der Kette der Zahn- 
radcr ist eine Kopplung angeordnet, die durch Einschub ei- 
nes Schlusscls gegen eine Feder ausgekoppeit wird. Die aus- 
gcruckle Kopplung bewirkt, daB direkt durch den Schlussel 
nun die Riegel verschoben werden konnen, ohne daB der 
Motor mitgedrehl werden muB. Nach Herausziehen des 
SchlLissels wird durch Federkraft wieder angekoppelt. Auch 
bei diescm Verfahren ist genau wie bei der vorher vorge- 
slellten Losung der Nachteil anzufuhren, daB nicht zwi schen 
den beiden moglichen Drehrichtungen unterschieden wird 
und daB deshalb auch fur das Verriegeln der Schlussel beno- 
tigi wird. 

In der Offenlegungsschrift DE 195 02 288 Al sind zwei 
mileinander axial fluchtende Kopplungsorgane beschrieben, 
die an ihren cinander zugewandlen Endabschnitten mil an- 
einander angepaBten FormschluBelementen ausgebildet 
sind. Das innere Kopplungsorgan ist mittels eines elektro- 
nisch gcsleucrten bislabilcn Magneten von einer ersten 
axiaicn entkoppeiten Position in eine zweite axiale Kopp- 
lungs-Posilion verstellbar. Wie bei den beiden anderen Ver- 
fahren ist auch hier der Nachteil anzufuhren, daB nicht zwi- 
schen Entriegeln und Verriegeln unterschieden wird. Wei- 
tere Nachteilc bestehen darin, daB der Magnet in relaUv gro- 
Ber BaugroBc ausgefuhrt werden muB und daB auBerdem 
wegen der zu leistenden Verschiebearbeit ein erheblicher 
Strombedarf in Kauf genommen werden muB, was eineo an 
sich wunschenswerten BatteriebeLrieb als nicht sinnvoll er- 
scheinen laBt. 

Die Aufgabc der Erfindung bestcht darin, ein Koppclsy- 
stem zu realisicren, welches in Verriegelrichtung immer an- 
gekoppelt isu so daB zum Verriegeln keine Berechtigungs- 
eingabc und keine Aklivierung des Koppel systems benotigt 



422 C h 

2 

wird. Dicsc Aufgabe wird gel6st durch die in den Anspru- 
chen 1 und 2 gekennzcichneten MaBnahmen. 

Eine wcitere wichtige Aufgabc der Erfindung bestcht 
darin, ein Koppelsyslem vor/.ijsicllen, hei dem - unabhangig 
voni jeweiligen Stand der Mitnahmegliedcr zueinander - 
das Einrucken und das Ausrucken trotz einer nur kurzzciti- 
gen Bcstromungsdauer lelzllich immer sicher gewahrlcistet 
ist. Diese Aufgabc wird gelosl durch die im Anspruch 6 ge- 
kennzcichneten MaBnahmen. 

Durch die in Anspruch 1 gekennzeichneten MaBnahmen 
wird erreicht, daB in gegen sei tiger EingrifTs-Position nur in 
einer Drehrichtung Mitnahmc bewirkt wird. In der anderen 
Drehrichtung drcht das Koppelsystem trotz vorliegcnden 
gegenseitigen EingrifTs frei durch. Eine solche Anordnung 
ist z. B. dann vorteilhaft einsetzbar, wenn das'angetriebene 
mechanische Spcrrelement nach dem Offnungsvorgang me- 
chanisch selbsltatig in VerschluB-Position zuruckfahrl. 

Durch die in Anspruch 2 gekennzcichneten MaBnahmen 
wird bewirkt. daB in der einen Eingriffs-Position nur eine 
Mitnahmc bei Drehung im Uhrzeigersinn und bei der ande- 
ren EingrifTs-Position nur eine Mitnahme bei Drehung ge- 
gen den Uhrzeigersinn erfolgt. Dies bedeutet, daB das im 
Verb und der VcrschluBeinrichtung angetriebene Sperrele- 
ment in der einen Position nur geoffnet, in der anderen Posi- 
25 don nur geschlossen werden kann. Somit wird es moglich, 
die VcrschluBeinrichtung standig in jener EingrifTs-Position 
stehen zu lassen. die ein SchlieBen-bzw. Verriegeln ermog- 
lichl. Somit kann der Betreiber ohne vorherige Eingabe ei- 
ner Berechtigung jederzeit bequem verriegeln, was den Si- 
30 cherheitsefTekt des Systems im praktischen Einsatz deutlich 
verbessern wird. 

Durch die in Anspruch 3 gekennzeichneten MaBnahmen 
wird bewirkt. daB die beiden Drehelemente kostengunstiger 
. gefertigt werden konnen als das altemauv in Anspruch 2 be- 
35 schriebene Drehelement mil zwei EingrifTs-Positionen. 

Durch die in Anspruch 4 gekennzeichnete MaBnahme 
wird erreicht, daB das Ausrucken aus jeder der beiden Ein- 
griffs-Positionen unabhangig vom gegenseitigen Stand der 
Mitnahme-Glieder der beiden Drehelemente immer moglich 
40 ist. 

Durch die in Anspruch 5 gekennzeichneten MaBnahmen 
wird bewirkt, daB bereits eine Teildrehung der Antriebs- 
achse geniigt, um Eingriffs-Position zu erreichen. 

Durch die in Anspruch 6 gekennzeichneten MaBnahmen 
45 wird erreicht, daB das Einrucken der beiden Drehelemente 
in gegenscitige EingrifTs-Position bzw. das Ausrucken in 
Freilauf-Position unabhangig von der jeweiligen Position 
der Mitnahme-GHeder zueinander letztlich immer durchge- 
fuhrt werden kann. Stehen die Mitnahme-Glieder der beiden 
50 Drehelemente wahrend der Arbeit des elektronisch gesteu- 
erten Antriebs in Positionen, die ein Einrucken ohne gegen- 
scitige Beruhrung ennoglichen, erfolgt das Einrucken direkt 
wahrend des Antriebs- Vorgangs. Kommt es hingegen wah- 
rend des Antriebs- Vorgangs zu koiperlichem Kontakl von 
55 Mimahine-Gliedern der beiden Drehelemente, was ein so- 
fortiges Ein- bzw. Ausrucken verhindert, wird die vonvAn- 
trieb geieistete Arbeit von Federn aufgenommcn und zwi- 
schengespeichert, Bei spaterer Weiterdrehung eines der bei- 
den Drehelemente wird dann das Ein- bzw. Ausrucken 
60 durch Federkraft bewirkt, sobald eine Position der Drehele- 
mente zueinander erreicht ist, in welcher die Mitnahme- 
Glieder ohne gegenseitigen korperlichen Kontakt sind. 

Durch die in Anspruch 7 gekennzeichneten MaBnahmen 
wird bewirkt, daB der drehende Antrieb eines Motors in eine 
65 Lincarvcrschicbung des Abtricbs-Elcmcnts umgcwandclt 
wird, daB der antreibende Motor auch bei Erreichen der bei- 
den Endpositionen weiterlaufen kann und daB bei Umkehr 
der Drehrichtung des Motors die auseinander-gelaufenen 
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Gewinde wicdcr in gegenseitigen Hingriff gebrachl werden. 

Durch die in Ansp.ruch 8 gekennzeichnete MaBnahme 
wird erreicht, daB fiir jede der beiden Drehrichtungen des 
Motors genau definierte Umdrehungs/ahlen feslgelegt wer- 
den konnen, nach deren lirreichen der Motor abgeschaltct 
werden kann. Dies wirkt sich battcricschoncnd aus, da an- 
sonslen fiir den Motor durchschnit.il iche Laufzeiten pro 
Drehrichtung festgelcgt werden muBlen, die wegen Beruck- 
sichtigung nachlasscnder Battcriespannung und anderer 
Einflusse hohcr ausgelegt sein niiiBlcn als dies bci Zahlung 
der latsachlichcn Urndrehungen notig ist. 

Durch die in Anspruch 9 gekennzeichneten MaBnahmen 
wird be wirkt, daB das System bci Unlerschrciten einer defi- 
nierten Battcriespannung automatisch in jener Eingriffs-Po- 
sition gehalten wird, die Offnen der VerschluBeinrichtung 
erlaubt. Somit wird sichergestelll, daB auch bei kritischem 
Batteriezustand ein Offnen der TOr iinmer moglich bleibt. 

Durch die in Anspruch 10 gekennzeichneten MaBnahmen 
wird be wirkt, daB bei Anwendung an Zylinderschldssern die 
Antriebsachse unterhalb des SchloBkastens zur Tur-Innen- 
seite gefuhrt werden kann. Damit wird erreicht, daB auf der 
Tur-AuBenseite der gesamte sicherheitskritische Bereich 
des Schlosses mit einer durchgehenden, offnungsfreien und 
nach innen verschraubten Panzerplatte abgedeckt und damit 
wirksam gegen gewallsamen Angriff geschiitzt werden 
kann. 

Einige Ausfuhrungsbeispiele der Erfindung Werden im 
folgenden anhand der Zeichnungen beschrieben. Es zeigen: 

Fig. 1: Drehelemente mit Mitnahme-Gliedern in der ein- 
fachsten Basisversion. 

Fig. 2: Federn fiir die Zwischenspeicherung der vom 
eleklrischen Anlrieb geleisteten Arbeit. 

Fig. 3: Abtriebs-Element mit einschiebbarem Stift und 
Antriebs-Element mit Nocken mit steiler Anschlagseite und 
mil stetig stcigender Anlaufschragc. 

Fig. 4: Zwei Nocken-Dreheiemente in seitenverkehrter 
Anordnung mil zwischenliegendem Freiraum. 

Fig. 5: Motorischer Anlrieb uber Schraube mit AuBenge- 
winde und linear verschiebbare drehfeste Iliilse mit Innen- 
gewinde. 

Fig. 6: ITohenversetzte Anordnung von Antriebs- und 
Abtriebsachse. 

In Fig. 1 isl die einfachste Basisversion gemaB Oberbe- 
griff des Anspruchs 1 dargestellt. Ein Antriebs-Element 1 
und ein Abtriebs-Element 2 sind auf einer gemeinsamen 
Achse drehbar angeordnet, wobei das Abtriebs-Element 2 
durch einen elektrisch gesteuerten-Antrieb auf dieser Achse 
linear verschiebbar ist. Das Antriebs- Element 1 ist mit einer 
Antriebsachse 22 verbunden, die von auGerhalb der Ver- 
schluBeinrichtung zugangiich ist und von dort aus manuell 
betatigt werden kann. Das Abtriebs-Element 2 ist mit einer 
Abtriebsachse 23 verbunden, die ihrerseits das mechanische 
Sperrelement der VerschluBeinrichtung - z. B. Riegel und 
Falle eines Einsteckschlosses - uber einen Zylinder mit 
Nocken antreibt. Somit kann dieses SchloB uber die Ab- 
triebsachse 23 entriegelt oder verriegelt werden. Beide 
Drehelemente verfugen uber jewei Is mindestens ein erhabe- 
nes Mitnahme-Glied 3 bzw. 4. Je nach Position des linear 
verschieb lichen Abtriebs- Elements 2 befinden sich die bei- 
den Drehelemente entweder in Freilauf-Position oder in ge- 
genseitiger EingrifTs-Position. In Freilauf-Position kommt 
es zu keinem Kontakl der beiden Drehelemente. In Ein- 
grifTs-Position hingegen schlagt bci Drehung des Antriebs- 
Elements 1 dessen Mitnahme-Glied 3 gegen das Mitnahme- 
Glied 4 des Abtricbs-Elcmcnts 2 und be wirkt dadurch des- 
sen Mitnahme und somit - je nach Drehrichtung - ein En- 
triegeln oder Verriegeln des Spcrrelements der VerschluB- 
einrichtung. 



In Fig. 2 isi dargestellt, wie die vom elektronisch gesteu- 
erten Ant rich gelcislclc Arbeit in Federn 5 und 6 zwischen- 
gespeichert werden kann. Je nach Position, in der die beiden 
Drehelemente 1 und 2 zueinander stehen, kann es bei einer 
5 Lincarverschiebung des Abtriebs-Elements 2 zu korperli- 
chem Kontakl zwischen den Mitnahme-Gliedern 3 und 4 der 
beiden Drehelemente 1 und 2 kommen. Dieser Kontakt ver- 
hinderl dann ein sofortiges Einriickcn des Abtriebs- Ele- 
ments 2 in Eingriffs-Position bzw. ein sofortiges Ausriickcn 

10 in Freilauf-Position. In diesem Fall wird die vom elektro- 
nisch gesteuerten Antrieb geleistete Arbeit von den Federn 5 
bzw. 6 aufgenommen und zwischengespcicherl und erst bei 
spaterer Weiterdrchung bei Erreichen einer kontaktfreicn 
Einriick- bzw. Ausriick-Position wieder abgegeben und in 

15 eine dann mogliche Langs verschiebung des Abtriebs-Ele- 
ments 2 umgesetzt. 

In Fig. 3 sind die beiden Drehelemente 1 und 2 in Seilen- 
ansicht und in geschnittener Draufsicht dargcslelit. Das Mit- 
nahme-Glied des Abtriebs-Elements 2 ist als Stift 7 gestal- 

20 lei, der gegen Fedcr 11 eingeschoben werden kann. Die Mit- 
nahme-Glieder des Antriebs-Elemcnls 1 sind als Nocken 8 
gestaltet. Die Nocken 8 verfugen jewei Is uber eine st eile 
Anschlagseite 9 und iiber eine stetig steigende Anlauf- 
schragc 10. Befinden sich die beiden Drehelemente 1 und 2 

25 in gegen seitiger Eingriffs-Position, wird bei Drehung des 
Antriebs-Elements 1 dessen Nocken 8 abhangig von der 
Drehrichtung entweder mit seiner Anschlagseite 9 oder mit 
seiner Anlaufschragc 10 mit dem Stift 7 des Abtriebs-Ele- 
ments 2 in Kontakt kommen. Schlagt die steile Anschlag- 

30 seite 9 des Nockens 8 gegen den Stift 7, wird dadurch eine 
Mitnahme des Abtriebs-Elements 2 durch das Antriebs-Ele- 
ment 1 bewirkt. Kommt hingegen die stetig steigende An- 
laufschragc 10 walirend der Drehung mit dem Stift 7 in 
Kontakt, wird der Stift 7 gegen seine Feder 11 stetig einge- 

35 schoben. Somit. erfolgt in dieser Drehrichtung keine Mit- 
nahme des Abtriebs-Elements 2. Sobald der Stift 7 an der 
gesamten Anlaufschrage 10 vorbcigelaufen ist, wird er 
durch seine Feder 11 wieder in seine Ursprungsposition hin- 
ausgeschoben. 

40 Im Antriebs-Element 1 sind zwei unlerschiedliche Ein- 
jrriffs-Positionen 12 und 13 ausgefuhrt, zwischen denen sich 
die Freilauf-Position 14 befindet. Die Eingriffs- Positionen 
12 und 13 werden durch zwei parallel angeordnele Nocken 8 
bewirkU wobei diese seitenverkehrt zueinander ausgefuhrt 

45 sind, so daB in der Eingriffs-Position 12 Mitnahme nur bei 
Drehung im Uhrzeigersinn und in Eingriffs-Position ^Mit- 
nahme nur bei Drehung gegen den Uhrzeigersinn bewirkt 
wird. Somit kann die VerschluBeinrichtung in der einen Po- 
sition nur verriegelt und in der andcren Position nur entrie- 

50 gelt werden. Zwischen den beiden Eingriffs-Positionen 12 
und 13 ist in Form eines Freiraums eine Freilauf-Position 14 
ausgefuhrt, in welcher es zu keinem Kontakt zwischen An- 
triebs-Element 1 und Abtriebs-Element 2 kommt. Das Vor- 
handensein dieses Freiraums bewirkt, daB bei Vorliegen ei- 

55 nes entsprechenden Signals die jewei lige Eingriffs-Position 
12 oder 13 verlassen werden kann - auch wenn ein Einruk- 
ken in die jeweils andere Eingriffs-Position wegen eines 
sich aus der aktuellcn Position der beiden Drehelemente 1 
und 2 zueinander evtl. ergebenden korperlichen Kontakts 

60 zwischen Stift 7 und Nocken 8 nicht soforl. moglich ist. Wird 
somit z. B. nach erfolgter Entriegelung der VerschluBein- 
richtung von deren Steuerung das elektrische Signal zur 
Ruckkehr in die Verriegelungs-Posiuon - also in die andere 
Eingriffs-Position - gegeben, kann auch bei ungiinstiger Po- 

65 sition der Drehelemente 1 und 2 zueinander soforl in die 
Freilauf-Position 14 ausgeriickt. werden, so daB auf diese 
Weise zuverlassig die weitere Moglichkeit des Entriegelns 
ausgeschallet ist. 
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Wahrend in Fig. 3 die beiden unierschiedlichen Eingriffs- 
Posiiioncn 12 und 13 inncrhaJb cincs gemcinsamen An- 
iriebs-Ulemcnis 1 gebildel wurden, wird in Fig. 4 darge- 
siclh. daB d:»s Anlrichs-V.lcincnl. 1 in zwei separate Antricbs- 
lilcnicnic 15 und 15a aufgcirennl isL Die beiden Aniriebs- 5 
Elcmcnic 15 und 15a sind identisch geforrnt und tragen die 
hekannien Nocken 8 und die Frciraume 16. Die beiden iden- 
lischcn Aniriebs- lilcnicnic 15 und 15a wcrden sciienver- 
kchn /.ueinunder angcordnci und bilden in Form der beiden 
dann eojeniiberliegenden Frciraume 16 die aus Fig. 3 be- 10 
kannie 1 Veil au I -Position zwischen den beiden Eingrifls-Po- 
siiioncn. Ansonslcn gcstalten sich Ablaufc und Funktionen 
wic bcrciis in Fij». 3 beschricben. Der praklischc Untcr- 
schied zwischen Fig. 3 und Fig. 4 besleht darin, daB das 
zweigcicilic Aniriebs- Element 15 und 15a kostengunstiger 15 
hcrgcslclli werden kann als das einlcilige Anlriebs-Element 
1 der Fig. 3 mil den heiden iniegriencn Eingriffs-Positionen 
12 und 13. 

In Fig. 5 isl durgcslclli. wic der drchende Antrieb cines 
cleklrisehen Mini-Motors 17 in einc lineare Verschiebung 20 
des Abiricbs-lileiiienis 2 umgcsci/.i wird. In dieser Ausfuh- 
rung wird der eleklronisch gcMcucrte Anuieb durch einen 
cleklrisehen Mini- Motor 17 gel cist el. Dieser dreht eine 
Schraube 18. die in cinem delinierten Teilbcreich ein Au- 
Bengewinde 19 tragi, welches in dus Innengewinde 20 eines 25 
definicrlen Teilbereiehs einer Hulsc 21 cingreift. Diesc 
Hulsc 21 ist drchlcsi angcordnci. linear verschiebbar und 
iiber ein mil den Fedcrn 5 und 6 best tickles Zwischcnglied 
mil dem Ablriebs-Elemeni 2 verbunden. Durch diese An- 
ordnung wird die Drehbcwegung des Motors 17 in eine li- 30 
nearc Verschiebung der Iliilse 21 und damit des Abtriebs- 
Elemcnts 2 umgewandell. Durch den motorischen Antrieb 
kann die Hulse cine lineare Gesamlbewegung ausfuhren, die 
der Sumrne der beiden Gewindeliingcn 19 und 20 entsprichl. 
Abhangig von der Drehrichiung des Motors 17 kann die 35 
Hulse zwei Endpositionen erreichen. In diesen Endpositio- 
nen kann die Schraube 18 in der Hulse 21 ohne Gewindeein- 
griff weiterdrehen. Dies hat den Votleil, daB der Motor 17 
auch bei Erreichen der Endpositionen nicht sofort abge- 
schaltel werden muB. Die gegen wirkenden Fedem 5 und 6 40 
sorgen da fur, daB bei Umkehr der Drchrichtung des Motors 
17 die beiden Gcwindc 19 und 20 wieder in gegenseiligen 
Eingriff konimen. 

In Fig. 6 wird dargestelll, daB Aniriebs- und Abtriebs- 
achse hohenversetzt zueinander angeordnet werden konnen. 45 
Bei Anwendung an Zylinderschlossern wird damit erreichU 
daB die an der Tur-AuBenseile manuell betatigbare An- 
triebsachse 22 unicrhalb des SchloBkastens zur Tur-Innen- 
seite gefuhrt werden kann. Uber ein Vcrbindungszahnrad 25 
wird Verbindung zum Anlriebs-Element 1 hergestelll. Uber 50 
ein wciteres Verbindungszahnrad 26 wird schlieBlich Ver- 
bindung zur Abtriebsachse 23 hcrgestellt. welche das me- 
chanische Sperrelement der VcrschluBeinrichiung antreibt. 
Mit dieser Anordnung wird erreichi, daB auf der Tur-AuBen- 
seite der gesamte sicnerheitskritische Bereich des Einsteck- 55 
schlosses mit einer durchgehenden, afinungsfrcien und nach 
innen verschraublen Panzerplatte abgedeckt werden kann, 
die das SchloB wirksam gegen gewallsamen Angriff schiitzL 

Palentanspruchc 60 

1. Koppelsystem fur elektronische VerschluBeinrich- 
tungen, in welchem ein drehbarcs Antriebs-EIemenl 1 
und ein drehbares Abtriebs-Element 2 eleklronisch ge- 
stcucrt mitcinandcr vcrkoppclt bzw, voncinandcr cnt- <5 
koppelt werden konnen, wobci beide Drehelemente 1, 
2 mil jeweils mindestens eincm erhabenen Mi In ah me- 
Glied 3, 4 ausgestattet sind und beide Drehelemente 
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durch einen eleklronisch" gesteuerten Antrieb dirckt 
oder iiber ein Vcrbindungs-Glied enlweder in gegensci- 
lige EingrilTs-Posiiion oder in Freilauf-Position ge- 
bracht werden konnen, dadurch gekennzeichnet. daB 
das Mitnahmc-Glied des einen DrchelernenLs als gegen 
Feder 11 einschiebbarcr Sufi 7 geslallet isl und daB das 
Miinahme-Glied des anderen Drehelements als Nok- 
ken 8 gestaltel ist, welcher cinseitig uber cine sleile 
Anschlagseite 9 verfugt, so daB in der einen Bcwe- 
gungsrichtung bei Drehung ein Anschlag des Slifls 7 
gegen die steile Anschlagseite 9 Mitnahmc bewirkl und 
daB die andere Seite des Nockens 8 als stctig steigende 
Anlaufschrage 10 ausgefuhrt isl, die bei drehendem 
Kontakt mit dem Stifl 7 diesen gegen Feder 11 ein- 
schiebt, so daB bei Drehung in der anderen Bewe- 
gungsrichlung keine Mitnahmc bewirkt wird. 

2. Anordnung gemaB Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das mil dem Nockcn 8 ausgcstatlelc 
Drehelement 1 iiber zwei unterschiedliche Eingriffs- 
Positionen verfiigU die durch zwei parallel angeordnete 
Nocken 12, 13 bewirkl werden, die seitenverkehrt zu- 
einander geslallet sind, so daB in der einen Eingriffs- 
Position n ursine Mi tnahme .bei Drehung imUhrzeiger- 
sinn und in der anderen EingrifTs-Position nur eine Mit- 
nahmc bei Drehung gegen den Uhrzeigersinn bewirkt 
wird. 

3. Anordnung gemaB Anspruch 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die zwei seitenverkehrt zueinander ange- 
ordneten Nocken von zwei voneinander getrennten 
Drehclementen 15, 15a getragen werden, die parallel 
zueinander angeordnet sind. 

4. Anordnung gemaB Anspruchen 2 und 3, dadurch 
gekennzeichnet, daB zwischen den beiden Eingriffs- 
Positionen ein Frciraurn 16 besleht, welcher bewirkt, 
daB die Freilauf-Position raumlich zwischen den bei- 
den Eingriffs-Posilionen der Drehelemente 15, 15a an- 
geordnet ist. 

5. Anordnung gemaB den Anspruchen 1-4, dadurch 
gekennzeichnet, daB auf den mit Nocken 8 ausgestatte- 
ten Drehelementen mehrerc Nocken 8 im Kreis nach- 
einander angeordnet sind, so daB je nach Drehposilion 
unterschiedliche Nocken 8 in Mitnahme-Kontakt mit 
dem S lift 7 des anderen Drehelements kommen. 

6. Anordnung gemaB Anspruchen 1 bis 5, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die fur das Einrucken der beiden 
Drehelemente 1, 2 oder ihres Verbindungs-Glieds in 
gegenseitige EingrifTs-Position und fur das Einrucken 
in Freilauf-Position vora elektronisch gesteuenen An- 
trieb aufgebrachte Arbeit in Fedem 5, 6 zwischenge- 
speichert. wird, falls die jeweilige Position der Mit- 
nahme-Glieder kein sofortiges Einrucken in EingrifTs- 
Position bzw. Ausriicken in Freilauf-Position ermog- 
licht, so daB bei spaterer Weiterdrehung bei Erreichen 
einer moglichen Einriick- bzw. Ausriick-Position das 
Einrucken bzw. Ausriicken dann durch Federkrafl be- 
wirkt wird. 

7. Anordnung gemaB den Anspruchen 1-6, dadurch 
gekennzeichnet, daB der elektrische Antrieb, der das 
Einrucken der Drehelemente in EingrifTs-Position oder 
in Freilauf-Position bewirkU in Form eines elektrischen 
Mini -Motors 17 realisiert wird, welcher eine Schraube 
18 antreibt, die in einem delinierten Teilbereich ein Au- 
Bengewinde 19 tragt, welches in das Innengewinde 20 
eines definierten Teilbereichs einer drehfesten, linear 
vcrschicbbarcn Hulsc 21 cingreift, wobci die Hulsc 
iiber die Fedem 5 und 6 mit dem zu verruckenden 
Drehelement 2 oder mil dem zu verruckenden Verbin- 
dungs-Glied verbunden ist und durch den motorischen 
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Antrieb einc Hncarc Gesamtbcwegung ausfuhren kann, 
die der Sutnmc der beiden Gewindelangen cnispricht, 
wobci abhangig von der Drehrichtung des Moiors zwei 
Hndposit.ioncn crrcicht werden konnen, in denen die 
Schraube 18 in der Iliilse 21 ohne Gewindeeingriff 5 
wciterdrehen kann, wobci jewcils gegenwirkende Fe- 
dem 5 und 6 dafur sorgen, daB bei Umkehr der Bewe- 
gungsrichlung die beiden Gewinde 19 und 20 wieder in 
gegenseitigen liingrifTkommcn. 

8. Anordnung gemaB Anspruch 7, dadurch gckenn- 10 
/.eichncl, daB die Zahl der Molor-Umdrehungen durch 
cinen Sensor gemcssen wird und daB dadurch fur jede 
der beiden Bewegungsrichtungen des Motors genau 
dchnicrte Umdrchungszahlcn festgelegt werden kon- 
nen. 15 

9. Anordnung gemaB Anspruchen 1-8, dadurch ge- 
kcnnzcichnct, daB nach jedem elektronisch gesieuenen 



Hinriickcn in cine EingrifTs-Position, die OfTncn der 
Verschlu Bei nrich lung erlaubt, der Batleriezusland au- 
tomalisch uberpriift wird und daB bei Batleriestand un- 20 
lerhalb eines dehnierten Spannungsniveaus ein erneu- 
les Ausriicken eleklroniseh gesteuerl verhinderl wird. 
10. Anordnung gemaB Anspruchen 1-9, dadurch ge- 
kennzeichnei, daB bei Anwendung an Zylinderschlos- 
sern die Anlriebsachse 22 unlerhalb des SchloBkastens 25 
Aur Tiir-Inncnseile gefuhrt. wird und daB dort uber Ver- 
bindungsglicder eine Verbindung zum Abtriebs-Ele- 
meni 2 und zur Abtriebsachse 23 hcrgestclll wird, so 
daB auf der Tur-AuBenseite die sicherheilskriiischcn 
Bcreiche des Schlosses mil einer durchgehenden, off- 30 
nungsfrcien Panzcrplatlc abgedeckl werden konnen. 
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